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اندازی سریع دفترچه راه

N800S

راهنمای فارسی انواع اینورتر و فروش و راه اندازی و تعمیر انواع اینورتر های صنعتی
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 هشدار

شده است. لذا   تهیه ،اندازی سریع راه ور یادآوری پارامترهای پرکاربرد درمنظبه باشد که  ای از راهنمای اصلی سازنده می این دفترچه خلاصه

باید مد نظر قرارگیرد. ،کلیه مطالب دفترچه راهنمای اصلی سازنده ،برداری از دستگاه جهت اطمینان از صحت نصب و بهره
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N800S هایدرایوکلی مشخصات -1 

0.37Kw …  132Kw(Kwرنج توانی)

(V)ولتاژ ورودی
208V … 240V  :تک فاز

380V … 500V   :سه فاز

 50Hz…60Hz(Hzورودی) فرکانس

0 … Vrated(Vولتاژ خروجی )

0Hz…320Hz (Res:0.01Hz)( Hzس خروجی)فرکان

، کنترل برداری V/Fهای کنترلی روش

شش عدد ورودی دیجیتالورودی دیجیتال

ها خروجی
 1ای، یک عدد خروجی ترانزیستوری رلهدو عدد خروجی : MI فریم سایز
 ای : سه عدد خروجی رلهMR فریم سایز

(Aاضافه بار)
(Tmax=40 C)

 )یک دقیقه( In*1.1 :کاربری سبک 
)یک دقیقه( In*1.5 کاربری سنگین:

(C)کاری قابل تحملدمای 
 10C…+40C- :کاربری سبک

10C…50C-کاربری سنگین: 

حفاظت ها
شده، اضافه دمای موتور، اضافه جریان اینورتر،  باری، روتور قفل حفاظت بی

 قطعی فاز ورودی و خروجی اینورتر ،اضافه ولتاژ، کاهش ولتاژ

نصب مکانیکی درایو  -2

یل قابل نصب های ذ صورت ، بهشوند که بسته به نوع فریم تقسیم بندی می MR و MIاز نظر سایز فریم به دو دسته  N800Sدرایوهای 

 :باشند می

به صورت پیچی یا ریلی: نصب  MIفریم  .1

پیچی و فلنجی نصب به صورت: MRفریم  .2

:له استاندارد بین درایوها رعایت شود. این فاصله ها مطابق شکل زیر هستندبایست فاص در هنگام نصب درایو در یک پنل می

1
 50mAحدکثر بار ،30Vdcحداکثر ولتاژ  -
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توجه (با فیلتر)دی هوا و مجرای ورو روی تابلو فن به موقعیت نصب ،برای تابلو جهت فراهم کردن تهویه صحیحشود  توصیه می توجه: 

 .شود

درایو سیم بندی -3

 تغذیه ورودی درایو 

  ترمینال  ،فاز تکدر اینورترهای ورودیL1  ،L2 های  ترمینال ،فاز و در اینورترهای ورودی سه L3,  L2, L1  برای

باشند.اتصال به منبع تغذیه می

ترمینال خروجی درایو 

 های  ترمینالU ،V ،W د.نبه منظور اتصال به موتور می باش

سربندی موتور 

توجه نمایید:ذیل جهت سربندی موتور به موارد  ،اینورتر فاز بودن تغذیه فاز یا سه با توجه به تک 

 بصورت را آن است، شده درج 220/110 ولتاژ نامی به صورت ،موتور پلاک بر روی اگر: فاز تک یورود نورتریا 

.دینمائ یسربند مثلث بصورت است، شدهدرج  380/220 اگر و ستاره

 اگر و ستاره بصورت را آن است، شده درج 380/220 ژ نامیلتاو ،موتور پلاک بر روی اگر: فاز سه یورود نورتریا 

.دینمائ یسربند مثلث بصورت است، شده درج 660/380

فیلتر فیلتر

http://electromarket.ir ۰۹۱۲۲۶۵۹۱۵۴ گروه مهندسی الکترومارکت

http://electromarket.ir ۰۹۱۲۲۶۵۹۱۵۴ گروه مهندسی الکترومارکت



5 

: توجه

  حتما ترمینالG درا(یو را به یک ارتPE.مناسب متصل نمایید )

 در فریم متر 150طول کابل بین داریو و موتور بیشتر از که  در صورتیکه(MR)،50 در فریم(مترMI4-MI5)  متر  30و

شود جهت افزایش طول عمر موتور از چوک خروجی بین درایو و موتور  پیشنهاد می ( باشد،MI1-MI3)در فریم 

استفاده شود.

 نیاز به بازیابی خازن درایو می ،بیش از دو سال در انبار درایو در صورت نگهداری (در فریم باشدMI در .) فریمMR 

.2بازیابی خازن نیست نیازی به

(در صورت نیازنصب مقاومت ترمز ) -4

استفاده  جهت اتصال مقاومت -R+,Rهای  بایست از ترمینال می ،ت ترمز باشدای باشد که نیاز به مقاوم در صورتی که نوع کاربری به گونه

 3شود. یو انتخاب میم درامورد نیاز با توجه به فری مشخصات مقاومت ترمز شود. 

  از مقاومت ترمز، نیاز است تا در پارامترها این قابلیت فعال شود. صورت استفادهتوجه شود که در

MIفریم سایز  ی درترمینال های کنترل -5

فرض کارخانه تنظیم پیشتوضیحاتترمینال

-Max load=10mAداخلی 10VDC منبع تغذیه1

مرجع تنظیم فرکانس AI1 0~10V -اول  آنالوگ ورودی 2

---GND -زمین سیگنال آنالوگ3

Max Load=50mA داخلی  24منبع تغذیه  6

 های مشترک ورودی 7
-دیجیتال

(DI-C) 

 6با ترمینال  NPNدر حالت 
--- شود. جامپر می

فرمان استارت راستگردDI1 -ورودی دیجیتال اول8

فرمان استارت چپگردDI2 -ورودی دیجیتال دوم9

ریست کردن خطاDI3 -ورودی دیجیتال سوم10

A
شبکه صنعتی مدباس

---ترمینال منفی
Bترمینال مثبت---

--- AI2 0~10v, 0(4)~20mA -نالوگ دومورودی آ 4

--- ورودی و خروجی آنالوگ (GNDمشترک) 5

2
برای اطلاع از چگونگی بازیابی خازن، به دفترچه اصلی سازنده مراجعه شود. - 

3 - به منظور تعیین مقدار مقاومت به راهنماي اصلی سازنده مراجعه نمایید. 
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( خروجی دیجیتالComمشترک) 13

B0فرض  سرعت پیشDI4 -ورودی دیجیتال چهارم14

B1فرض سرعت پیشDI5 -ورودی دیجیتال پنجم15

خطای بیرونی DI6 -ورودی دیجیتال ششم16

فرکانس خروجینمایش  AO 0~10v, 0(4)~20mA -آنالوگ خروجی 18

DO-خروجی دیجیتال 20
Max.Load=50mA 
Voltage=35Vdc 

ready
)آماده به کار(

22
RO1-خروجی رله ای اول

NORun
)در حال کار( 23CM

24
 RO2-خروجی رله ای دوم

change Overورت به ص

NC
Fault
)خطا(

25CM

26NO

به صورت زیر می باشد. MIدر فریم سایزهای های کنترل درایو  ترمینال اتصالات نحوه

 برداشته شود و های فرمان( )در بخش ترمینال J500باید جامپر  ،NPNهای دیجیتال به صورت  برای تحریک ورودی .1

جامپر شوند. DI-C , 24Vdc های ترمینال

 فرمان( های مربوطه)در بخش ترمینال هایDipSwitchاز طریق  ،آنالوگ هایسیگنال یا ولتاژی برای یحالت جریانانتخاب  .2

امکان پذیر است.
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MRفریم سایز  ی درهای کنترل ترمینال -6

خانهرفرض کا تنظیم پیشتوضیحاتترمینال

---Max load=10mAداخلی 10VDC منبع تغذیه1

مرجع تنظیم فرکانس  0~10V, 4~20mA (+AI1)اول آنالوگ ورودی 2

---(-AI1زمین سیگنال آنالوگ)3

--- 0~10V, 4~20mA (+AI2)ی آنالوگ دومدورو 4

--- GND (-AI2ورودی انالوگ دوم) 5

---24VDCمنبع 6

---I/O( سیگنال Comزمین)7

تارت راستگردفرمان اسDI1 -ورودی دیجیتال اول8

فرمان استارت چپگردDI2 -ورودی دیجیتال دوم9

خطای بیرونیDI3 -ورودی دیجیتال سوم10

----های دیجیتال  ورودی  مشترک 11

---24VDCمنبع 12

---I/Oزمین 13

B0فرض  سرعت پیش DI4 -ورودی دیجیتال چهارم 14

B1فرض  سرعت پیش DI5 -ورودی دیجیتال پنجم 15

ریست کردن فالتDI6 -ورودی دیجیتال ششم16

--- ( ورودی دیجیتالCom)مشترک 17

--- 0~10V, 4~20m (+AO1خروجی آنالوگ ) 18

19GND/AO1----
A

شبکه صنعتی مدباس
ترمینال منفی

---
Bترمینال مثبت

21
 RO1 – اول ای خروجی رله
Change Overبه صورت 

NC
RUN

)در حال کار( 22CM

23NO

24
 RO2 -دوم ای خروجی رله

Change Overبه صورت 

NC
Fault
)خطا( 25CM

26NO

32
RO3 –سوم ای خروجی رله

CMReady
)آماده به کار( 33NO
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به صورت زیر می باشد. MRهای کنترل درایو در فریم سایزهای  اتصالات ترمینال نحوه

رپد اینورت کی -7

باشد. مطابق شکل زیر می (MIو  MRپد)فریم  دارای دو نوع کی N800Sاینورتر 
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پد: های کی شرح دکمه

 توصیف کاربری اسم دکمه نمای دکمه

START  _پد دستگاه برای استارت موتور از طریق کی

STOP  _پد دستگاه به منظور استاپ موتور از طریق کی

OK  _ تغییراتبه منظور تایید

𝑏𝑎𝑐𝑘

𝑟𝑒𝑠𝑒𝑡

 برای ریست کردن خطاها_ 
و بازگشت به  به منظور کنسل کردن تغییرات _ 

منوی قبل

چپ و راست

رای حرکت در بین گروه های مختلف ب_ 
 هاارامترپ

و  رفرنسبرای تغییر جهت حرکت در منوی _ 
localحالت 

بالا و پایین
امترها و تغییر مقدار حرکت کردن بین پار_ 

پارامترها

𝐿𝑜𝑐𝑎𝑙

𝑅𝑒𝑚𝑜𝑡𝑒

باشد و برای  می MIاین دکمه فقط در فریم _ 
باشد. محل کنترل می تعیین

Function
و  است موجود MRاین دکمه فقط در فریم 

جهت حرکت و تغییر محل کنترل تعیین برای 
 شود. استفاده می

MIدر فریم سایز N800Sساختار پارامترهای  -8

اد به ترتیب بیانگر شماره گروه و است که حرف اول بیانگر منو و اعددرایو، از یک حرف و دو عدد تشکیل شده  ساختار پارامترها در این نوع

 زیرگروه می باشد.

 :تقسیم می شود ذیل چهار منوی ، بهپارامترها طور کلیبه 
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  که با حرف  "رفرنس"منویR شود. می نمایش داده

  که با حرف  "پارامتر"منویP باشد. شود و شامل پارامترهای مختلف برای تنظیم درایو می نمایش داده می

  که با حرف  "سیستم"منویS باشد شود و شامل پارامترهای سیستمی می نمایش داده می.

  که با  "مانیتورینگ"منویM سرعت  های مختلف مانند یش کمیتپارامترهایی به منظور نما شود و شامل نمایش داده می

باشد. جریان موتور و... می ،موتور

د. در ادامه با یک مثال نتغییر داده شو های مورد نظررفته و پارامتر Pباید به منوی  ،برای انجام تنظیمات مورد نیاز برای کاربری دلخواه

 شود.  پد شرح داده می نحوه کار با کی

P3.4 پارامتر مثال: نحوه تنظیم مقدار

تا یکی از منوها  چندین بار فشار دهیدرا Back/resetهنگام روشن کردن درایو، ممکن است پارامتر یا منویی نمایش داده شود. دکمه 

(S  یاP یاR  یاM نمایش د )سپس برای تنظیم پارامتر ه شوددا .P3.4 .به روش زیر عمل کنید 
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MRزدر فریم سای N800Sساختار پارامترهای  -9

تمامی پارامترها در شش منو دسته بندی شده اند که این منوها  MRمی باشد.در فریم MIمتفاوت از فریم  MRساختار پارامتر در فریم 

 به صورت زیر می باشند:

  مانیتورینگ"منوی"(M1 این منو شامل پارمترهایی به منظور مشاهده مقادیر مختلف کمیتهایی مانند سرعت موتور،جریان :)

ور و ...می باشد.موت

  پارامترها"منوی"(M2.این منو شامل پارامترهای قابل تغییر می باشد :)  در این منو پارامترها در گروه های مختلف دسته بنده

شده اند.

  عیب یابی"منوی"(M3( این منو که تحت عنوان منوی عیب یابی :)Diagonostics)  می باشد شامل پارامترهایی به

کردن عیب می باشد. ها و سایر موارد به منظور بر طرفت ها،رخداد منظور مشاهده فال

  خروجی و سخت افزار_ورودی"منوی"(M4):  خروجی ها_این منو شامل پارامترهایی به منظور مشاهده وضعیت ورودی، 

می باشد. مدیریت سخت افزار و ... پد،  شبکه مدباس،مدیریت کی

  تنظیمات کاربر"منوی"(M5) پارامترهایی نظیر انتخاب زبان، انتخاب نام درایو ، بازیابی به تنظیمات اولیه و ... : در این منو

موجود می باشد.

  سطوح )دسترسی( کاربر"منوی" (M7) :.این منو شامل پارامترهایی برای ایجاد سطوح دسترسی کاربر می باشد

توسط یک مثال بیان می شود. MRفریم  پد در ادامه نحوه کار کار با کی

استارت( تنظیم تابع)P2.2.2تنظیم پارامتر  مثال:

( می باشد نحوه تنظیم به صورت زیر است:M2) "پارامتر"با توجه به اینکه این پارامتر در منوی 
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را فشار دهید. OKتنظیم و  Up/Downدر پایان مقدار دلخواه پارامتر را با دکمه های 

 (MI )فریم سایز 4یوراه اندازی سریع درا -10

امترهای اساسی برای تنظیم درایو آورده شده است. به منظور اطلاعات تکمیلی باید به راهنمای اصلی سازنده مراجعه شود.در این قسمت پار - 4
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 (MR)فریم سایز یوراه اندازی سریع درا -11

:5یند راه اندازی به صورت زیر می باشدفرآعمل کرده و مابقی  MIتا گام چهارم مانند فریم  ع فریم،برای راه اندازی این نو

(Reset Factory setting)تنظیمات کارخانه به بازگردانی -12

 P4.2مقدار پارامتر  ورفته  Sپد به منوی  های کی ولیه، با استفاده از دکمهمنظور بازگردانی پارامترها به مقادیر و تنظیمات ا به :MIفریم  

.دهید را فشارOKرا یک کرده و دکمه 

تا فرآیند  ر دهید.را فشا OKدکمه  سپس را بیاورید. B5.5.1پارامتر رفته و  (M5" )تنظیمات کاربر"در این فریم به منوی  :MRفریم 

 کردن انجام شود. ریست

5
سترسی می باشند.( قابل دMR)فریم  M2اندازی، در منوی  هپارامترهای استفاده شده در مراحل را -
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 PIDکنترل -13

ژی یا متصل کنید و سپس با توجه به ولتا دوم ابتدا سنسور را به ورودی آنالوگ ، N800Sدر درایوهای سری  PID تابعتنظیم  منظور به

 .حالت ولتاژی یا جریانی قرار دهیددر  را ورودی آنالوگ مربوطه)در بخش ترمینال های کنترل( Dipswitch ،جریانی بودن سیگنال سنسور

 ( راP2.15.4، پارامتر MR)در فریم P15.4پارامتر  مقدار قرار دهید. "شش"را  (P2.3.3پارامتر  MR)در فریم  P3.3پارامتر مقدار 

د.تنطیم نمایی (P2.15.2پارامتر ، MRدر فریم )P15.2را در پارامتر "ست پوینت"سپس مقدار  تنظیم نمایید. "یک"

متناسب با کاربری تغییر دهید. P15.8و  P15.7را در پارامترهای  Iو  Pتوانید ضرایب  می در صورت عدم عملکرد مناسب،
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(MI & MR) پارامترها -14

می باشند. M1منوی در  MRو در فریم  Mدر منوی  MIپارامترها در فریم  این -6

پیش فرضتوضیحاتکد پارامتر

کارخانه
MI MR

6پارامترهای نمایشی

V1.1 V1.1.1 (نمایش فرکانس خروجیHz) 

V1.2 V1.1.2 (نمایش مقدار فرکانس تنظیم شده جهت اعمال به موتورHz) 60.00

V1.3V1.1.3(نمایش سرعت چرخش موتورRPM)---

V1.4V1.1.4(نمایش جریان خروجی اینورترAmp)---

V1.7V1.1.7(نمایش مقدار ولتاژ خروجی اینورترV)---

V1.8V1.1.8 مقدار ولتاژDC-Link (V)---

V2.1 V1.2.1 )%( مقدار آنالوگ اول---

7"پارامتر"پارامترهای منوی 

P1.1P2.1.1( مقدار ولتاژ نامی موتورV)متغییر

P1.2P2.1.2(مقدار فرکانس نامی موتورHz)50/60

P1.3P2.1.3 مقدارRPM (درج شده بر روی پلاک موتورRPM)1440/1720

P1.4P2.1.4(مقدار جریان نامی موتورAmp)ریان نامیج

P1.5P2.1.5(ضریب توان موتورKw)0.85

P1.6 P2.1.6

نوع موتور متصل شده به درایو

 : موتور القایی0

 PM: موتور سنکرون 1
0

P1.7P2.1.71.5)بر حسب آمپر(محدودیت جریان دهی اینورتر*Inom

P1.8 P2.1.8

 مد کنترلی درایو:

 : کنترل فرکانس0
(Vector Controlز ): کنترل برداری حلقه با1

0

P1.9 P2.1.9

 V/fنوع منحنی 
 : خطی0

: غیر خطی )دارای انحنا(1
 : قابل تعریف2

0

P1.15 P2.1.15

تقویت گشتاور

: غیر فعال0

: فعال 1 
0

P1.16P2.1.164.0/2.0فرکانس سویچینگ درایو

P1.17
...

فعال سازی واحد چاپر

: غیر فعال0
0

7- این پارامترها در فریم MI در منوي P و در فریم MR در منوي M2 می باشند

http://electromarket.ir ۰۹۱۲۲۶۵۹۱۵۴ گروه مهندسی الکترومارکت

http://electromarket.ir ۰۹۱۲۲۶۵۹۱۵۴ گروه مهندسی الکترومارکت



17 

 همیشه –: فعال 1
RUNدر حالت  -عال: ف2

P1.19 P2.1.19

 (Auto Tuninig)شناسایی خودکار موتور

 : غیر فعال0

جهت شناسایی  Startبعد از تنظیم و ذخیره کردن، باید فرمان ) : فعال1

.(ارسال شود خودکار،

0

P1.21 P2.1.21

(overvoltage)کنترلر اضافه ولتاژ 

 : غیر فعال0

 : فعال )حالت استاندارد(1
1

P1.22 P2.1.22

( Under Voltage) ولتاژ کنترلر کاهش

 : غیر فعال0

 : فعال1
1

P1.25 P2.1.25

انرژی  مصرف  سیستم بهینه سازی

 : غیر فعال0
 : فعال1

1

P2.1 P2.2.1

:/استاپارسال فرمان استارت تعیین محل

 : ترمینال های دیجیتال0
 : شبکه صنعتی1
 : کیپد2

0

P2.2 P2.2.2

 نحوه استارت:انتخاب 

 (Rampاساس زمان راه اندازی): بر 0

(Flying Startشتابگیری از فرکانس موتور): 1
0

P2.3 P2.2.3

 انتخاب نحوه استاپ:

(Coasting)توقف تحت اینرسی)لختی( بار: 0 

توقف با زمان قابل تنظیم: 1 
0

P2.4P2.2.48های دیجیتال منطق استارت/ استاپ برای ورودی
2

P2.5 P2.2.5

Remote  یا  Localانتخاب حالت 

(Remote control:حالت از راه دور )0

 (Local Control:حالت محلی)1
0

P2.6 P2.2.6

 (Local)در حالت فرمان محلی انتخاب جهت حرکت

: راستگرد0 
گرد  : چپ1 

0

P2.7 P2.2.7

 پد دکمه استاپ کیتنظیم عملکرد 
 اشد.ب پد فعال می : فقط در حالت کی0

: همیشه فعال )صرف نظر از محل کنترل(.1
1

P2.9P2.2.90دهای کی پ قفل کردن دکمه

8 - به منظور تنظیم این پارامتر به راهنماي اصلی سازنده مراجعه کنید. 
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9
 - Motor Potentiometer

 .ها آزاد هستند : همه دکمه0
باشد. قفل می LOC/REM: دکمه 1

P3.1P2.3.1فرکانس خروجی مقدار کمترین(Hz)0.0

P3.2P2.3.2 ماکسیمم فرکانس خروجیمقدار(Hz)320

P3.3 P2.3.3

 حل تنظیم فرکانس تعیین م

(P3.4تنظیم شده در پارامتر فرکانس ) 0 فرض فرکانس پیش:1

 پد کی :2

صنعتی شبکه: 3
 (AI1)ورودی آنالوگ اول :4

(AI2 )ورودی آنالوگ دوم :5

)کنترل حلقه بسته( PIDخروجی : 6
7 :AI1+AI2 )مجموع سیگنال آنالوگ اول و دوم(
 9باتون ورودی دیجیتال به صورت پوش: 8

7

P3.4P2.3.4 0فرکانس پیش فرض(Preset Speed0)5

P3.5P2.3.5 1فرکانس پیش فرض (Preset Speed1)10

P3.6P2.3.62فرض  فرکانس پیش (Preset speed2)15

P3.7P2.3.7 3فرکانس پیش فرض (Preset Speed3)20

P3.8P2.3.84فرض  فرکانس پیش  (Preset Speed 4)25

P3.9P2.3.95فرض  فرکانس پیش  (Preset Speed 5)30

P3.13P2.3.13 تنظیم شیبMotor potentiometer(Hz/Sec)5

P3.14 P2.3.14

motor potentiometerریست شدننحوه  تنظیم 

 : عدم ریست0

 : هنگام استاپ کردن ریست شود.1
 : هنگام قطع تغذیه ریست شود.2

2

P4.1P2.4.11 کاهشیو ی شتاب افزایشی مقدار انحنا تنظیم (Sec)0

P4.2P2.4.2 1مقدار شتاب افزایشی تنظیم (Sec)3

P4.3P2.4.3 1مقدار شتاب کاهشی تنظیم (Sec)3

P4.4P2.4.42کاهشی و مقدار انحنای شتاب افزایشی تنظیم (Sec)0

P4.5P2.4.5 2مقدار شتاب افزایشی تنظیم (Sec)10.0

P4.6P2.4.62مقدار شتاب کاهشی یم تنظ (sec)10.0

P4.9P2.4.9ِ قدرت ترمزDC (بر حسب آمپر)Inom-motor 

P4.10P2.4.10 مدت زمان ترمزDC  از فرکانسP4.11 (Sec)0.00

P4.11P2.4.11اعمال ترمز  شروع فرکانسDC در حین توقف (Hz)1.5

P4.12 P2.4.12 ترمز  اعمال مدت زمانDC ل فرمان استارتاز لحظه اعما (Sec) 0.0

P5.1 P2.5.1
:2و  1کنترل سیگنال 

ودی دیجیتالی تخصیص داده شود، به هنگامی که این کاربری ها به ور
وسیله فعال کردن آن ورودی های دیجتال می توان فرمان حرکت یا توقف 

1

P5.2P2.5.22
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)مجوز حرکت راستگرد/چپ گرد(اعمال کرد. ، P2.4را با توجه به پارامتر 

P5.3 P2.5.3

 (Reverse)تغییر جهت
های دیجیتال تخصیص داده  هنگامی که این کاربری به یکی از ورودی

کردن آن ورودی دیجیتال، موتور درجهت عکس شروع به  شود، با فعال
 کند. چرخش می

است نه فرمان حرکت  "جهت حرکت"توجه: این کاربری صرفا جهت تغییر 
استفاده "  2یا  1کنترل سیگنال "ست به همراه و می بای در جهت عکس

 شود.

0

P5.4 P2.5.4

 (NC)اعمال تریپ خارجی

شود،  دیجیتال اختصاص دادههای  کاربری به یکی از ورودی هنگامی که این
 رود. می Stopبه حالت ترراینو ،با فعال شدن این ورودی دیجیتال

6

P5.5 P2.5.5

 (NO)اعمال تریپ خارجی
شود،  های دیجیتال اختصاص داده ین کاربری به یکی از ورودیهنگامی که ا

 رود. می Stop، اینورتر به حالتمذکور با غیرفعال شدن ورودی دیجیتال
0

P5.6 P2.5.6

 ریست کردن فالت

دیجیتال، در هنگام بروز  های  با تخصیص این کاربری به یکی از ورودی
ک شدن خطا می شود. اگر این ورودی دیجیتال فعال شود باعث پا ،خطا

3

P5.7 P2.5.7

Run Enable
ورودی های دیجیتال، تا زمانی که  ورودیبا تخصیص این تابع به یکی از 

 نخواهد شد. Runفعال نشود، اینورتر وارد مود  مذکور  دیجیتال
0

P5.8 P2.5.8 preset speed B0, B1, B2
 های پله ای رعتتوان س دیجیتال میهای  با تخصیص این توابع به ورودی

های دیجیتال ایجاد نمود. ایجاد کرد و سرعت های مختلف را توسط ورودی

4
P5.9 P2.5.9 5

P5.10P2.5.10 0

P5.11 P2.5.11

 دوم شتابگیری/کاهش شتاب حالتانتخاب 

های دیجیتال، در صورت فعال  خصیص این کاربری به یکی از ورودیبا ت
 اینورتر "شتاب گیری/کاهش شتاب"ایند ، فرشدن ورودی دیجیتال مذکور 

خواهد بود. "شتابگیری/کاهش شتاب" 2بر اساس حالت 

0

P5.12 P2.5.12

Motor Potentiometer –UP

توان فرکانس  های دیجیتال، می با تخصیص این کاربری به یکی از ورودی
را توسط تحریک ورودی دیجیتال مذکور )به صورت پوش خروجی درایو 

 ایش داد.باتون( افز

0

P5.13 P2.5.13

Motor Potentiometer-Down

توان فرکانس  های دیجیتال، می با تخصیص این کاربری به یکی از ورودی
خروجی درایو را توسط تحریک ورودی دیجیتال مذکور )به صورت پوش 

باتون( کاهش داد.

0

P5.17 P2.5.17

 م موتور گر فعال سازی تابع پیش

های دیجیتال و تحریک دیجیتال  به یکی از ورودی با تخصیص این تابع
شدن  تور موتور تزریق کرد تا باعث گرمرا به استا DCتوان جریان  مذکور، می
 موتور گردد.

0

P6.1P2.6.1 0مقیاس ورودی آنالوگ اولانتخاب
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(10~0درصد ) 100تا  0: 0
(10~2درصد ) 100تا  1:20

P6.5 P2.6.5

 الوگ دومانتخاب مقیاس ورودی آن

 (10V , 4~20mA~0درصد ) 100تا  0: 0

(10V , 7.2~20mA~2درصد) 100تا  1:20
0

P8.1 P2.8.1

 RO1-تعریف عملکرد رله خروجی اول

 : تحریک در حالت آماده به کار1،                  : بدون استفاده0
 : تحریک در حالت خطا3،        : تحریک در حالت کار2
: تحریک در هنگام تغییر جهت حرکت 6هشدار   ، : تحریک در حالت 5

2

P8.2 P2.8.2
RO2–تعریف عملکرد رله خروجی

P8.1مشابه 
3

P8.3 P2.8.3
DO3 -تعریف عملکرد دیجیتال خروجی 

P8.1مشابه 
1

P8.4 P2.8.4

(RO2ای دوم ) تعریف نوع کنتاکت خروجی رله

  NOکنتاکت به صورت : 0
NC کنتاکت به صورت:1

0

P8.5P2.8.5تعریف مقدار تاخیرOn Delay ( رله دومRO2)- 0بر حسب ثانیه

P8.6P2.8.6تعریف مقدار تاخیرOFF Delay ( رله دومRO2)- 0بر حسب ثانیه

P8.7 P2.8.7

(RO1)ای اول  تعریف نوع کنتاکت خروجی رله
  NO: کنتاکت به صورت 0
 NC:کنتاکت به صورت 1

0

P8.8P2.8.8دار تاخیرتعریف مق On Delay  ( رله اولRO1)- 0بر حسب ثانیه

P8.9P2.8.9تعریف مقدار تاخیر OFF Delay ( رله اولRO1)- 0بر حسب ثانیه

P9.1 P2.9.1

آنالوگ خروجی عیین کمیت برایت

 : فرکانس خروجی1
: جریان خروجی2

 : ولتاژ خروجی8

1

P13.2 P2.13.2

 ولتاژ کاهشدر هنگام بروز  عکس العملتعیین 

ماند( )ولی در حالت استاپ می : بدون عکس العمل1
 (coastingقطع خروجی درایو )اعلام فالت و : 2

1

P13.3 P2.13.3

 تعیین عکس العمل در هنگام بروز خطای اتصال به زمین

 : بدون عکس العمل0

 لارمآ: 1
(P2.3اعلام فالت و وارد شدن به مد استاپ)بر اساس پارامتر  :2
(Coastingاعلام خطا و قطع خروجی درایو ):3

2

P13.4 P2.13.4
تعیین عکس العمل هنگام قطعی فاز خروجی

P13.3مشابه پارامتر 
2

P13.5 P2.13.5
تعیین عکس العمل در هنگام قفل شدن روتور

P13.3مشابه پارامتر 
0
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10
مراجعه فرمایید. (221سازنده)صفحه  برای اطلاعات بیشتر به راهنمای اصلی - 

11
S (system) منوی پارامتر -
12

S (system) پارامتر منوی -

P13.6 P2.13.6
رتعیین عکس العمل در هنگام بی بار شدن ناگهانی موتو

P13.3مشابه پارامتر 
0

P13.7 P2.13.7
تعیین عکس العمل در هنگام اضافه دمای موتور

 P13.3مشابه پارامتر 
2

P13.28 …
تعیین عکس العمل در هنگام بروز قطعی فاز ورودی

P13.3مشابه 
3

P14.1 P2.14.1

10ریست کردن اتوماتیک خطا

 : غیر فعال0
: فعال1

0

P15.1 P2.15.1

(PID)در کنترل   set pointل تنظیم مقدار تعیین مح
 : ست پوینت ثابت0
 (AI1ورودی آنالوگ اول ): 1

(AI2ورودی آنالوگ دوم ) :2

0

P15.2P2.15.2 تنظیم مقدارset point در حالتی که(P15.1=0)50

P15.4 P2.15.4

PIDدر کنترل  دریافت فیدبکتعیین محل 

(AI1ورودی آنالوگ اول ): 0 

(AI2ورودی آنالوگ دوم ): 1 
1

P15.7P2.15.7 ضریب مقدارP  در کنترلPID100

P15.8P2.15.8مقدار ضریب I  در کنترلPID10

P16.1 P2.16.1

)به منظور جلوگیری از شبنم در موتور(رم موتورگ نحوه فعال نمودن تابع پیش

 : عدم استفاده0

 : همیشه در حالت استاپ فعال شود1

 ورودی دیجیتال کنترل شود : توسط2

0

P16.2 P2.16.2  جریان تزریق مقدارDC 0.5 گرم فعال شدن تابع پیش حالتدر*Inom

P4.211-0ریست کردن به تنظیمات کارخانه

P4.312 - پسورد گذاری برای حفاظت از تغییرات ناخواسته---

(MR)فریم سایز و سخت افزار  I/Oمربوط به  پارامترهای: M4منوی 

V4.1.1 … V4.1.6 نمایش وضعیت ورودی دیجیتال اول تا ششم---

--- V4.1.7 اول ورودی آنالوگجاری مقدار  نمایش---

--- V4.1.12  آنالوگ خروجی  جاری مقدارنمایش ---

--- V4.1.13  وضعیت رله خروجی اول ---

---V4.5.1وضعیت باتری Back up---

--- V4.5.2 یستمفعلی س ساعت ---

--- V4.5.3 فعلی سیستم روز و ماه---

--- V4.5.4 سال فعلی سیستم ---
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--- P4.6.1.1

 :مد کاری فن

 : همیشه روشن0

متناسب با دمای تجهیزات داخلی :1
1

---
P4.6.2.1

:)ترمز دینامیکی(مد کاری واحد چاپر

 : غیرفعال0
 Run: فعال در حالت 1

Stopو  Run: فعال در حالت 2

0

---
P4.7.2

 صفحه نمایش پیش فرض تعیین

 : آخرین صفحه نمایش داده شده0
P4.7.3صفحه تعیین شده توسط پارامتر : 1

 (main menu)منوی اصلی  :2

(control pageصفحه کنترل ) :3

0

--- P4.7.3 توسط تعیین صفحه خاص(indexبه عنوان صفحه پیش فرض )---

---P4.7.5وشن ماندنمدت زمان ر ( نور پس زمینهmin)5

--- P4.8.1.1 

 نوع پروتکل شبکه

 : عدم تعریف پروتکل0
مدباس RTU: پروتکل4

1

(MR)فریم سایز "M5-تنظیمات کاربر"پارامترهای منوی 

---P8.1متغییرانتخاب زبان

--- M5.5 back Up گرفتن از پارامترها---

--- M5.7 تعیین نام درایو---

--- B5.5.1 بازگردانی به تنظیمات کارخانه---

--- B5.5.4 فعلی یپارامترها مقدار  ذخیره سازی ( به عنوان دسته اول تنظیماتSet 1) ---

--- B5.5.5 (بارگذاریLoadپارامترها ) یset 1 به منظور اجرا ---
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لیست خطاها  - 15

توصیف خطاکد خطا
FT 1 (اتصال کوتاه موتور زناشی ا اضافه جریان )یا زیر بار ماندن موتور 

FT 2  (اضافه ولتاژ ورودی ت انرژی از سمت موتور به اینورتر یابرگش ناشی ازولتاژ ) اضافه

FT 3اتصال کابل به بدنه موتور یا به زمین( زمین ) خطای

FT 8خطای سیستمی

FT 9 طح ولتاژ ورودی()به علت قطعی فاز ورودی یا کاهش سخطای کاهش ولتاژ

FT 10قطعی فاز ورودی

FT 11قطعی فاز خروجی

FT 12مشکل در واحد ترمز یا مقاومت ترمز

FT 13  به علت پایین بودن دمای محیط(دمای اینورترشدید کاهش(

FT 14یا  الکترونیکی ردب یبالا بودن دماheatsink درایو

FT 15ی موتور()قرار گیری شدید بار روقفل شدن روتور

FT 16 ناشی از قفل شدن شفت موتور یا اضافه شدن بار مکانیکی بر روی شفت(موتور اضافه بار(

FT 17موتور بار شدن بی

FT 29موتور)اضافه دمای موتور( خطای ترمیستور

FT 32عدم عمکرد مناسب فن

FT 41 بالا بودن دمایIGBT

FT 51خارجی خطای(external trip)

FT 57 بروز خطا در حینAuto Tuning
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باشد که به منظور یادآوری پارامترهای  ای از راهنمای اصلی سازنده می این دفترچه خلاصه

شده است. لذا جهت اطمینان از صحت نصب و   اندازی سریع، تهیه پرکاربرد در راه

 کلیه مطالب دفترچه راهنمای اصلی سازنده باید مد نظر قرارگیرد. ،برداری از دستگاه بهره

راهنمای فارسی انواع اینورتر و فروش و راه اندازی و تعمیر انواع اینورتر های صنعتی
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